77 - Risques liés a la santé et a la sécurité au travail
Vo

AMCR E52 Fiche mode opératoire avec TEKLA

Travailler avec une copie du modele TEKLA

1. Créer la fiche

1.1 Mettre les sous-ensembles concernés par la fiche dans une phase nommée
levage

Maintenir la touche ALT enfoncée pour sélectionner un sous-ensemble complet
Maintenir CTRL + ALT pour sélectionner simultanément plusieurs sous-sensembles
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1.2 Filtrer I’affichage sur la phase levage pour controler que tous les sous-
ensembles souhaités sont présents.
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1.3 Créer un plan d’ensemble paramétré de la maniére suivante :

Tekla Structures - Version Education - C\Users\Frangois\Desktop\Batiment REFFET corrig
ARMATURE EDITION AFFICHAGE DESSING & LISTES GESTION CALCUL TRIMBLE CONNECT

[0 Effectuer le - L=l Paramétres de = '—'-I—_l Phaces Convertisse
4 repérage Q repérage G-E D objets
fes oL ; : i e ; Gest
H Créer gessins Plans composés - /E Changer repére - Listes Organisateur , Détection de collisions R d'Tr;::?:r:‘taalt

Catalogue de dessins
prototypes

d'ensem

Plan d’ensemble @

Options

| | Toutes les vues sélectionnées sur un dessin_ | | Propriétés du dessin..\

| ] Ouvrir le dessin

| Créer Annuler

E¥ Propriétés du plan d'ensemble. w
Enregistrer @rger ‘LE\-‘BQE K4

Nom: |Levage

Titre |
Paramétres
Utiliser les paramétres détaillés au niveau de I'objet MNon Oui Modifier paramétres...
Vues
[ Mise en page... Vue... Vue détail...
Coupe
Cotations
1_' Ligne de cotes... Cotation...
Repéres
= Repére piéce... Repére beulon... Repére piéce avoisinante...
Repére traitement surface... Symbole soudures... Repéres armature...
Repéres de ferraillage avoisinant... Numéro de composant...
Objets
Pigce... Boulon... Piéce avoisinante...
"] Traitement surface... Soudure... Ferraillage...
Modéles de référence... Maillage... Ferraillage avoisinant...
Reprises de bétonnage...
Autres
Protection... Filtre... @ Filtre piéce avoisinante...
Attributs utilisateurs...
oK Appliquer Madifier Atteindre F /T Annuler
E¥ Plan d'ensemble - Propriétés filtres, X

Enregistrer/Charger

|standard ~ | | Enregistrer l:l Enregistrer Sous EES

-0 Catégorie Propriété Condition Waleur Ajouter ligne

Effacer ligne

Monter

Descendre

< » |  Nouveau filtre

oK Appliquer Modifier Annuler

2/5



E52 / Risques liés a la santé et a la sécurité au travail / Fiche mode opératoire avec TEKLA

BTS AMCR

1.4 Organiser la fiche avec différentes vues et informations

Liste de pieces

[ 20

pour un poids total de 4.254 Tonne(s)]

REPERE NOM PROFIL LONGUEUR POIDS (Kg)
AR3 ARBA IPE450 8542 838
AR4 ARBA \PE4S0 8542 838
AR21 ARBA 1PE450 8542 811
AR22 ARBA \PE4S0 8542 811
cvTs CONTREVENTEMENT | L80'8 6280 61
cvT12 CONTREVENTEMENT | L80'8 3074 30
PA1 PANNE IPE160 4995 79
PA3 PANNE IPE160 4995 85
PA PANNE IPE160 4995 85
- 11 a
1 \ - I 1
V Q MODE OP ERATGIRE
=
=
=
=
=
[ 1
S| b

MATERIEL D'ELINGAGE MINIMUM

Tekla Structures

BATIMENT REFFET1

Levage

BTS AMCR
/ =

Informations devant figurer sur le plan :

- Repére des picces sur la perspective.

- Principales cotations pour I’assemblage
- Cotation des centres de gravité des 1/2 traverses
- Descriptif du mode opératoire

- Descriptif des ¢élingues a utiliser
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2. Gérer ’affichage des centres de gravité

TEKLA est capable de positionner le CdG des piéces ou assemblage.
La méthode ci-dessous permet de faire apparaitre le CdG sur la fiche de mode opératoire.

2.1 Dans le modeéle, sélectionner le sous-ensemble (ALT+sélection).

2.2 Point au niveau du CdG

Copier |

2

Clic droit + Informations
centre de gravité

Afficher avec lignes exactes

Cacher

réation automatique d'un

C

(1)

L point de construction a o
-7 Sélectionner le sous- I'emplacement du CdG tes sélectionnées >
ensemble — >
réer dessins »

2.3 Mettre un boulon (diamétre 10, tolérance 0) au niveau du point pour retrouver
son emplacement dans le plan.

]
Q =
¥ Boulon
Dimension 10.00 mm -
Standard 8.8 -
Type d'assemblage Montage -
Type de connexion Comme piéce secondaire -
Filet dans matigre Oui -
Lengueur de recherche 100.00 mm
Surlengueur 0,00 mm
Assemblage Boulon
. . Rondelle
——
Rondelle
Rondelles
Ecrou
Ecrou

Masquer les pigces non incluses dans

¥ Groupe de boulons

Forme Tableau -

Boulons dist X 0,00

Boulons dist 0.00

¥ Trous

Tolérance 0.00 mm

Type de trou Traversant -

Profondeur de trou 0,00 mm

Pigces avec trous oblongs Trou spécial
Trou spécial
Trou spécial
Trou spécial
Trou spécial
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2.4  Coter la position du CdG dans le plan.

CAG 4053%urca |

AR3
T I

. @

o
7/ Enregistrer Charger Enreg.sous l:l

Contenu  Apparence

!|[“] Représentation boulon: | Symbole v|

[] Symbole constitué de: [trou M axe

OK || Appliquer Modifier | | Atteindre | |V /" | | Annuler

5/5



	1. Créer la fiche
	1.1 Mettre les sous-ensembles concernés par la fiche dans une phase nommée levage
	1.2 Filtrer l’affichage sur la phase levage pour contrôler que tous les sous-ensembles souhaités sont présents.
	1.3 Créer un plan d’ensemble paramétré de la manière suivante :
	1.4 Organiser la fiche avec différentes vues et informations

	2. Gérer l’affichage des centres de gravité
	2.1 Dans le modèle, sélectionner le sous-ensemble (ALT+sélection).
	2.2 Point au niveau du CdG
	2.3 Mettre un boulon (diamètre 10, tolérance 0) au niveau du point pour retrouver son emplacement dans le plan.
	2.4 Coter la position du CdG dans le plan.


