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Conception d'ensemble et étude

de stabilité
Données nécessaires & Dimensions des éléments (issues du DCE)
pour commencer
Vent
Etude des charges &
Neige

Travail préalable sur

Schéma mécanique
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Organigramme de
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structure sous
ROBOT Schéma mécanique

Représentation filaire de I'élément de
structure

On essaiera de déterminer les cotes
aux axes des barres mais la précision
peut étre de l'ordre de la dizaine de
cm
°
Pour les poteaux, penser a les
descendre au niveau -300 ou 400 en
fonction des choix retenus

©

Modélisation des appuis avec le sol et
des liaisons entre les barres (se référer
a |'étude de stabilité)

{ Choix du type de section (I, H, U...) |

©

Choisir « Etude d’un portique plan » ©
NE VOUS LANCER PAS DANS UNE MODELISATION 3D (Barre

Charges permanentes G

|~ Charges d'exploitations |

Déterminer le nombre d'actions (ou cas

de charge) qui va agir sur la structure

{ ) Normal $1, S2, S3
© Neige ©
‘ Accidentelle (éventuellement) Sad

En appui sur la toiture W+
(généralement le vent transversal)

Vent -© )
Au soulévement sur la toiture W- (vent

longitudinal ou transversal)

Pour les poutres la descente de charge peut

Effectuer la descente de charge pour
chaque action

étre effectuée surle méme schéma

Pour les structures a plusieurs barres (portiques,

pan de fer...) faire un schéma par action

ds et appuis |

| Noeu

{ Création des actions dans le bureau « Cas de charge » ‘

Chargement ©

SurROBOT ¢

Relachements
s }O
Jarrets

Ponctuelle

{ Mettre les charges dans chaque cas de charge }0 Uniformément répartie

Combinaisons automatiques

Paramétrage des barres @

Répartie

{ ELU flambement et/ou déversement |

| ELS fléche ou déplacement des noeuds |

Vérification des barres et optimisation éventuelle des

sections
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