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BTS AMCR
1. Généralités.

Bureau « Dimensionnement Acier » = « Dimensionnement acier/aluminium »

{1 Chargements FI
FA Modélisation

8.5 Résultats

X Dimensionnement Acier

— Dimensionnement acier/aluminium
P Assemblages
8 Dimensionnement Bois
# Dimensionnement Béton Armé
/~ Outils

(=11

—> « Type de barre acier/aluminium »

i\/@X HEEE & » Type de barre: | NOM " Enregistrer

au axey aul axez
Barre Longueur de la barre ly: Longueur de la barre Iz: |
Poteau Oréele

| o o Oréete \gj;aramétrage du flambement )

(@ coefficient
X supPR Coeff. de longueur de flamb. y:  Coeff. de longueur de flamb. z:

avec translation avec translation
Gubede ] Cubede o

(mf; par torsion et par torsion-flexion (6.3.1.4)

Paramétres de déversement
[[Jpéversement A

exsemer U . ) >
[F] secapiiere lsecrmee Paramétrage du déversement

Moment critique: @Aum
O Utilisateur Mo = 1,00  KkN*m
Courbes de

déversement:

Méthode générale [6.3.2.2] Auto

N1 98enowereq

Méthode détailée [6.3.2.3]

Méthode simplifiée pour les poutres

avec maintiens latéraux [6.3.2.4) 1 Auto /

VT
[MFieches et déplacements limites: Service “x 5 ) 2

l—Dm;wm — —_— ~JParametrage ELS
[ sections & parois minces:
[CJParamétres du calcul au feu:

A parois minces

Feu

Aide

Remarque : il n’y a pas de paramétrage a saisir pour les vérifications en section (ELU) qui seront faites
automatiquement par ROBOT.

NE PAS OUBLIER D’AFFECTER LE TYPE DE BARRE A LA BARRE (OU LES BARRES)

DX BEEE & p
Barre
Poteau
Poutre
X SUPPR

Bsor] (1)
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E52 / ROBOT / Paramétrage des barres BTS AMCR
2. Synthese des vérifications par type d’éléments.
Elément de structure Par%?%rage Para]f:riegrage
Poteau de portique 3.5 4.2
Traverse de portique 3.5 4.1
Potelet sans reprise d’effort normal 3.2 4.1
Potelet avec reprise d’effort normal 3.5 4.1
Lisse en tube 3.1 4.1
Lisse en I ou H 3.2 4.1
Panne 3.2 4.1
CV en corniere 33
Solive de plancher collaborant 3.1 4.1
Diagonale comprimée 34
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BTS AMCR

3. Paramétrage ELU.

3.1. Barre simplement

fléchie sans risque de déversement.

& Définit

Type de barre: l

| Enregistrer \1)

Flambement autour de I'axe y
Longueur de la barre ly:

Oréelle
(® coeffident

Coeff. de longueur de flamb. y:

Flambement autour de l'axe z Fermer

Le flambement n’est pas pris en compte

Longueur de la barre Iz:

O réelle 2
o 2

Décocher « Déversement »

Coeff. de longueur de flamb. z:

Lo JIX) (1) [ JX] (1)

avec translation avec translation
Courbe de Courbe de
flambement y auto V| fambement z ato v

[CJFlambement par torsion et par torsion-flexion (6.3.1.4)

Paramétres de déversement

( \2) [[]péversement L
Niv. de charaement: |E96| [ile supérieure|  |aile inférieure
Moment critique: @Auto
QO utilisateur Mo = 1,00  kN*m
Courbes de
déversement: auto v
Méthode générale [6.3.2.2] y 3LT,0 Auto
Méthode détaillée [6.3.2.3] 1
Méthode simplifiée pour les poutres Aut
avec maintiens latéraux [6.3.2.4] ' b
Paramétres additionnels de la barre
[CJFléches et déplacements limites: Service
[[] sections complexes: Complexes Note
[[]sections a parois minces: A parois minces
[(JParamétres du calcul au feu: Feu Aide
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3.2. Barre simplement fléchie avec risque de déversement.

Le flambement n’est pas pris en compte
Type de barre: [ I Enregistrer
Flambement autour de 'axe y Flambement autour de ['axe z Fermer
Longueur de la barre ly: Longueur de la barre Iz: Cocher « Déversement »

Oréelle O réelle
@ coefficient @ coefficent
Coeff. de longueur de flamb. y:  Coeff. de longueur de flamb. z:

() ()

avec translation avec translation #E Nivea
Courbe de Courbe de
flambement y auto V| fambement z

[CJFlambement par torsion et par torsion-flexion (6.3.1.4)

Régler le niveau de chargement

C¢C|C

Paramétres de déversement

( \2) Déversement Coef. de longueur de déversement Blus...
Niv. de chargemy 3 = aile supérieure aile inférieure
‘ Lo =lo | \y Lo =lo
Momentitique: AU (4 Paramétrer les points de maintien des ailes supérieure et inférieure
O utilisateur Ma = 1,00  kN*m \) b 4
Courbes de
déversement: auto v =
—| Lo=200
~ P < Annuler
(O Méthode générale [6.3.2.2] LambdalT,0 = Auto E]
La =lo =
(® Méthode détaillée [6.3.2.3] Béta = 1 Aide
DMéﬂ\odesimpliﬁe’epoulespouh'es AH Lo =0.5l
avec maintiens latéraux [6.3.2.4] Kfi = S —
= la= 1, lo
Paramétres additionnels de la barre
[CJFleches et déplacements limites: Service
[[Jsections complexes: Complexes Note m Contreventements intermédiaires | \/ 011 1.6
[[Jsections a parois minces: A parois minces
[[Jparametres du calcul au feu: Feu P
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3.3. Barre tendue.

2B Définition des barres - paramétres - NF EN 1993-1-1:2
Le flambement n’est pas pris en compte
Type de barre: | I Enregistrer
Flambement autour de l'axe y Flambement autour de l'axe z Fermer
Longueur de la barre ly: Longueur de la barre Iz: Décocher « Déversement »

Oréelle O réelle
(®) coefficient (® coefficient
Coeff. de longueur de flamb. y:  Coeff. de longueur de flamb. z:

Lo JIX (1) [ JX] (1)

Dans le cas des cornieres attachées par 1 seule aile (EC3-1.8-§3.10.3),
afin de tenir compte de 1’aire nette dans la zone d’attache

C¢C|C

avec translation avec translation Corniéres tendues [6.2.3.5]
gambem?ﬁty auto v gambemt\tz auto v parmerangéedebodons
Nombre de boulons n: m
[CJFlambement par torsion et par torsion-flexion (6.3.1.4)

Diamétre des trous d0: m an
Entraxes des boulons p1: cm /!\ cotes en cm

Pince boulon-bord de la
corniére e2: 2,0 an

Paramétres de déversement
\2) [[Jéversement

Moment critique: @ D

13E| aile supérieure | aile inférieure

CF

QO utilisateur Ma = 1,00  kN*m
Courbes de
déversement: auto v
Méthode générale [6.3.2.2] smbda LT, Auto
Méthode détaillée [6.3.2.3] Béta 1
Méthode simplifiée pour les poutres Aut
avec maintiens latéraux [6.3.2.4] L
Paramétres additionnels de la barre
[CJFléches et déplacements limites: Service
[[] sections complexes: Complexes Note
[[] sections a parois minces: A parois minces
[Jparamétres du calcul au feu: Feu
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BTS AMCR

3.4. Barre comprimée.

#E Définition des barres - paramétres - NF EN 1993-1-1:2005/NA
Type de barre: | l
Flambement autour de ['axe y Flambement autour de ['axe z

Longueur de la barre ly: Longueur de la barre Iz:
Orréelle Oréelle
gl Orece o 1]
Coeff. de longueur de flamb. y:  Coeff. de longueur de flamb. z:
i Hy)

avec transla avec transla

Courbe de Courbe de
flambement y auto V| fambement z auto v

[C]Flambement par torsion et par torsion-flexion (6.3.1.4)

Paramétres de déversement
[Jpéversement

L5 sile supérieure aile inférieure

Moment critique: ®Auto
O utilisateur Ma = 1,00  kN*m
Courbes de
déversement: auto v
Méthode générale [6.3.2.2] Lambda LT,0 = | Auto
Méthode détaillée [6.3.2.3] Béta 1

Méthode simplifiée pour les poutres

avec maintiens latéraux [6.3.2.4] Auto
Paramétres additionnels de la barre
[ Fleches et déplacements limites: Service
[ sections complexes: Complexes
[[] sections & parois minces: A parois minces
[CJParamétres du calaul au feu: Feu

Régler la longueur de flambement adéquate

(® structure avec translation A
(O structure sans translation

Paramétres

IPE 300

Tester la barre:

Longueur
m

8.00

OK

» Conditions d'appui a
Position la 2-éme extrémité

X H = = sx=
® O O ® O
Valeur:  2,43310

Annuler Aide

Décocher « Déversement »
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3.5. Barre fléchie et comprimée.

_ | Régler la longueur de flambement adéquate
Type de barre: [ l Enregistrer \) -
Flambement autour de 'axe y Flambement autour de l'axe z Fermer .
Longueur de la barre ly: Longueur de la barre |z:
O réelle y O réelle ‘ . . n . Longueur  Position i“fmf:m:
(® coefficient (® coefficient DE}. m X H = = sx=
Coeff. de longueur de flamb. y:  Coeff. de longueur de flamb. z: | IPE 300 s @ O O ® O
(1 1] [ X L Voir 1.6 Tester labarre: valur: | 245310
to 1 \) 1, 10 \\-) (® structure avec translation Manuellement | Paramétres oK Annuler Aide
avec translation avec translation” O structure sans translation
Courbe de Courbe de
flambement y fiambement z \2) Cocher « Déversement »
[C]Flambement par torsion et par torsion-fiexion (6.3.1.4)
e = Régler le niveau de chargement
G) [ péversement Coef. de longueur de déversement \3)
Niv. de chargement: *El sile supérieure. | aile inférieure B Nives
( 3 lo=lo ( \:l') L=l
Moment critique: ™ o i
O utilisateur Ma = 1,00  kN*®m -
Courbes de
déversement: 1.1
(O Méthode générale [6.3.2.2] LambdalT,0 = Auto
(® Méthode détaillée [6.3.2.3] Béta = 1
(1= “’m"%’m'“";;m'f;_;’f;‘;]“ Kfi = Auto \4) Paramétrer les points de maintien des ailes supérieure et inférieure
Paramétres additionnels de la barre ¥
[CJFieches et déplacements limites: Service oK
—| Lor=20
[[Jsections complexes: Complexes Note < Annuler
[J sections a parois minces: A parois minces Laizlo Aide
[(JParamétres du calcul au feu: Feu e La =0.5lo
Lo = 1,00 o
II’ Contreventements intermédiaires | \/ 011 1.6
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3.6. Paramétrage des longueurs de flambement et/ou de déversement.

ZT Déversement-aile supérieure L
____________________ Uv
L\/
Test pour la barre: 1 Barre_1 L
FlambementY Flambementz Déversement-aile supérieure Déversement-aile inférieure Q) Sélectionner le type de maintien
Définition des segments entre les contreventements \Coefﬁdent de flambement des segments composants
I [~ Définition manuelle des coord. des contreventements existan I%
[0.250.50.75 | =L 37
et Sl Kv’ﬁ,oo; 1,00; 1,00; 1,00

Ajouter automiCocher « relatives »

[Jdans les eni2diquer les valeurs en fraction
de la longueur L de I’élément
[] dans les endroits ol sont présents tous les noeuds internes

Apercu de la détection des contreventements

1 Barre_1

<< I
[] dans les endroits ot les moments fiéchissants sont égaux a zéro

OK » Annuler

Exemple : traverse de portique
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4. Paramétrage ELS.

4.1. Fleches.

Les criteres de fleches sont issus de I’EC3-1.1 :

— §7.2.1 fleches verticales pour les toitures et planchers
— §7.2.2 fleches horizontales éléments support de bardage

‘ ¢
Déplacements limites OK
Fléche de la barre (repére local)
Fléche finale = W, Al

vt/ (2000 ==t/ [200]00 | | Ace

Fléche due aux chardgs variables = w3

Console
= /o0l =/ (20

Déplacements des noeuds (repére global)

F_ x=L/[150,0]00 v=L/150,0](]

Barres avec contrefléche
] Contrdle des déplacemer]ts avec la prise
en compte de la contrefieche
Contrefléche utilisateur La déformation suivant I’axe z est
0.0 , .-l 0.0 , provoquée par la flexion en forte

. inertie My kg
Contrefiéche automatique Y

La déformation suivant I’axe y est
provoquée par la flexion en faible Q
inertie Mzgdq
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4.2. Déplacements horizontaux en téte de poteaux.

Les criteres de déplacement en téte de poteau sont issus de ’'EC3-1.1-§7.2.2

u <+

I

—— -
L

Légende
u  Déplacement horizontal général sur la hauteur H du batiment
u; Déplacement horizontal sur la hauteur H; d'un étage

Figure A1.2 — Définition des déplacements horizontaux

2 Service -
Déplacements limites OK
Fléche de la barre (repére local)
Fléche finale Annuler
=10l =/ (w0l [ e
Fléche due aux charges variables

[Jconsole

=y /[moln =t/ =000

s ts des (repére global)

Barres avec contrefiéche

DContréle des déplacements avec la prise
en compte de la contrefieche

Contrefieche utilisateur
0,0 cm 12=/0,0
Contrefléche automatique

tre de paramétraae des
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