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1. Généralités. 

Bureau « Dimensionnement Acier »  « Dimensionnement acier/aluminium » 

 

  « Type de barre acier/aluminium » 

 
Remarque : il n’y a pas de paramétrage à saisir pour les vérifications en section (ELU) qui seront faîtes 

automatiquement par ROBOT. 

 

NE PAS OUBLIER D’AFFECTER LE TYPE DE BARRE A LA BARRE (OU LES BARRES) 
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2. Synthèse des vérifications par type d’éléments. 

Elément de structure 
Paramétrage 

ELU 
Paramétrage 

ELS 

Poteau de portique 3.5 4.2 

Traverse de portique 3.5 4.1 

Potelet sans reprise d’effort normal 3.2 4.1 

Potelet avec reprise d’effort normal 3.5 4.1 

Lisse en tube 3.1 4.1 

Lisse en I ou H 3.2 4.1 

Panne 3.2 4.1 

CV en cornière 3.3  

Solive de plancher collaborant 3.1 4.1 

Diagonale comprimée 3.4  



E52 / ROBOT / Paramétrage des barres  BTS AMCR 

 

4 / 11 

 

3. Paramétrage ELU. 

3.1. Barre simplement fléchie sans risque de déversement. 

 

 

 

Le flambement n’est pas pris en compte 

 

Décocher « Déversement » 
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3.2. Barre simplement fléchie avec risque de déversement. 

 

 

 

Le flambement n’est pas pris en compte 

 

Cocher « Déversement » 

 

Régler le niveau de chargement 

 

 

Paramétrer les points de maintien des ailes supérieure et inférieure 
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3.3. Barre tendue. 

 

 

 

Le flambement n’est pas pris en compte 

 

Décocher « Déversement » 

 

Dans le cas des cornières attachées par 1 seule aile (EC3-1.8-§3.10.3), 

afin de tenir compte de l’aire nette dans la zone d’attache 
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3.4. Barre comprimée. 

 

 

 

Régler la longueur de flambement adéquate 

 

 

Décocher « Déversement » 
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3.5. Barre fléchie et comprimée. 

 

 

 

Régler la longueur de flambement adéquate 

 

 

Cocher « Déversement » 

 

Régler le niveau de chargement 

 

 

Paramétrer les points de maintien des ailes supérieure et inférieure 
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3.6. Paramétrage des longueurs de flambement et/ou de déversement. 

 

1 

2 

3 

Cocher « relatives » 

Indiquer les valeurs en fraction 

de la longueur L de l’élément 

Sélectionner le type de maintien 

Exemple : traverse de portique 



E52 / ROBOT / Paramétrage des barres BTS AMCR 

10 / 11 

4. Paramétrage ELS. 

4.1. Flèches. 

Les critères de flèches sont issus de l’EC3-1.1 : 

− §7.2.1 flèches verticales pour les toitures et planchers 

− §7.2.2 flèches horizontales éléments support de bardage 

 

= wmax 

= w3 

La déformation suivant l’axe y est 

provoquée par la flexion en faible 

inertie Mz,Ed 

La déformation suivant l’axe z est 

provoquée par la flexion en forte 

inertie My,Ed 
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4.2. Déplacements horizontaux en tête de poteaux. 

Les critères de déplacement en tête de poteau sont issus de l’EC3-1.1-§7.2.2 

 

 
 


