//; : Ch12-Déversement
TN

AMCR B4 3-TD déversement

1. Poutre sur 2 appuis.

Poutre sur 2 appuis sans maintien intermédiaire au déversement.
Chargement positionné sur 1’aile supérieure.
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1.1. Calcul manuel.

1.1.1.Tracer le diagramme de My en indiquant les valeurs remarquables.
1.1.2. Vérifier la poutre en section en négligeant I’effet de Vz.

1.1.3.Quelle aile est comprimée sous I’effet de la flexion ? Quelle est la longueur de déversement (Lcr)
de cette aile ?

1.1.4. Vérifier la poutre au déversement avec un Mcr = 96.20 kN.m
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1.2. Calcul ROBOT.

1.2.1.Modéliser la poutre, son chargement, paramétrer la barre au déversement (nommer le type de barre
« Poutre sans maintien » selon les indications suivantes :

Paramétrage du déversement dans ROBOT :

®; o:
e dtare: eegever |
Flambement autour de l'axe y Flambement autour de l'axe z Fermer
Longueur de la barre ly: Longueur de la barre lz:
Oréele Oréele Cocher déversement
(® coeffidgent — (® coeffident
Coeff. de longueur de flamb. y:  Coeff. de longueur de flamb. z:

avec translation

Indiquer le niveau de la charge

Cocher Méthode générale (celle préconisée pat
I’ Annexe Nationale francaise)

LambdalT,0 = Auto

(U Méthode détaillée [6.3.2.3] Béta = 1

e ot i 5. 5.2.41 - K= Auto

Paramétres additionnels de la barre

[CJFléches et déplacements limites: Service

[[] sections complexes: Complexes Note
[[] sections & parois minces: A parois minces
[Jparamétres du calcul au feu: Feu

1.2.2.Controler les résultats trouvés en 1.1.2 et 1.1.3 en identifiant :

— Le moment My gq
— Leratio ELU en section

— Leratio ELU au déversement (controler également les valeurs de Mcr, .t et la longueur de
déversement Lcr).
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1.3. Maintien intermédiaire au déversement.

1.3.1.Quelle aile faut-il maintenir pour limiter le déversement ?

1.3.2.Créer un nouveau style de barre nommé « Poutre avec maintien » ayant un point de maintien au
déversement au milieu et refaire la vérification.

Paramétrage des maintiens au déversement dans ROBOT :

[zoo | |55 [z |54
avec translation avec translation |
Courbe de Courbe de |
flambement y autd v | fambement z auto -~ |

[] Flambement par torsion et par torsion-flexion (6.3.1.4) Maintien de 1’ alle Supérieure +

Paramétres de déversement

Déversement iGr-dedeversement T o

I —— — I Coefficient de longueur X
Niv. de chargement: | JL aile supérieure aile inférieure

L = lo La = lo

Moment critique: ® huto —_— Lo =2l E

(O utilisateur Mer = 1,00 | kN®m Annuler
Courbes de
déversement: —

Lo =lo Aid
(@) Méthode générale [6.3.2.2] Lambda LT,0 = | Auto
et =
() Méthode détailée [6.3.2.3] Béta = : L =0.5lo
Méthode simplifiée pour les poutres
D avec maintiens latéraux [6.3.2.4] kfl = S —_— L= 1,00 lo
Paramétres additionnels de la barre |
< |’ Raidisseurs intermédiaires

Déversement-aile supérieure

Test pour la barre: 1

Flambement Y _ Flambement 2 Déversement-aile supérieure | Déversement-aie inférieure Point de maintien a 50% de la longueur

5 - des segments entre les raidissefx.s . COWMde la barre (OSO*L)

=

[ 1,00; 1,00 ]

Ajouter automatiquement les coordonnées des raidisseurs
Apercu de la détection des raidisseurs

[Jdans les endroits ol les éléments aboutissants sont présents F barre 1
1 PERM1
[] dans les endroits ol sont présents tous les noeuds internes
<< e
[ dans les endroits ol les moments fiéchissants sont égaux a zéro
OK Annuler Aide

1.3.3.Combien de maintiens répartis équitablement faut-il pour que la poutre soit vérifiée ?
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