%j‘ Révisions - Méca
P~ E4

AMCR Caracteéristiques geometriques des sections
1. Rappels.

Lors des vérifications ELU ou ELS, il est nécessaire de connaitre les caractéristiques geométriques des
sections des profils utilisés.

On utilise :
. - . Af
— L’aire A en cm? pour le calcul de resistance en traction (Npjrq = y—y) ou au flambement
Mo
Afy
(Nbra =X22)
YM1
— Le module de flexion plastique Wy, en cm? pour le calcul de résistance en flexion des sections de
Wp,.f; , Wy v-f
classe 1 et 2 (Mcpq = y"l %) ou au déversement (Mp rgq = Xr1 —22)
Mo

YM1
— Le module de flexion élastique W,; en cm? pour le calcul de résistance en flexion des sections de
W1.fi , Wo.f
classe 3 (Mcpq = Yel %) ou au déversement (My, rq = XLt Yel Y
Mo M1

5.

ql* . .
—— pour une poutre sur 2 appuis chargée

— L’inertie I en cm* pour le calcul des fléches (f = o

uniformément)

Wp1, Wy et I sont des caractéristiques qui dépendent de I’axe autour duquel on les calcule (axe fort ou
faible ou forte et faible inertie).

Toutes ces caractéristiques sont déterminées au centre de gravité (CdG) de la section.

2. Calcul du centre de gravité d’une section.

Exemple : structure en T reconstituée soudée (les cordons de soudure sont négligés).
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— La structure posséde 1 axe de symétrie (axe z), y¢ est donc sur cet axe.
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— Meéthode de calcul de la position de z:

1 Décomposer la section en surface élémentaires
(rectangles genéralement)

2 Déterminer la position des CdG de ces surfaces
¢lémentaires par rapport a I’axe de calcul y

3 Compléter le tableau suivant :

4 Calculer les moments statiques (A*z)

Surface i

5 Calculer la somme des moments statiques et la
somme des aires

6 Endéduire la position z; du CdG de la section

YAz 5175
TS A T 60

f

m

= 8.625 cm
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3. Calcul d’inertie d’une section.

3.1.1.Inertie d’une section rectangulaire.
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3.1.2. Théoreme de Huygens.
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— Méthode de calcul de I’inertie forte Iy

1 Décomposer la section en surface
élémentaires (rectangles
généralement)

fo
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2 Determiner la position des CdG de E
ces surfaces élémentaires par
rapport a I’axe de calcul y passant
par le CdG de la section 2\
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3 Compléter le tableau suivant : Surfacei| I, (cm*) | A, (cm?) z,(cm) | 1, + A*z (cm?)

4 Calculer I, Surfacei | I, (cm?)

A, (cm?) z (cm) | 1, + A*z2 (cm?)

I, = 6000

— Meéthode de calcul de I’inertie forte I, :
On procede de la méme maniere mais suivant 1’autre axe.

Surfacei| I, (cm*) | A;(cm?) yi (cm) | I, + A*y2 (cm*)
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4. Calcul du module de flexion élastigue.

I

Ly max (y1;y2) -

I,
Wel,z = =

max (z1;Z;) —
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0090 _ 262 cm3
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